Polignometriyadagi bog’lash ishlari 
Reja: 
1. Bog’lashning turlari va ahamiyati. 
2. Belgi uchidan yerga koordinatani uzatish. 
3. Direksion burchakning differensial formulalari. 
4. To’g’ri bir martalik va ko’p martalik kesishtirish. 
5. Teskari bir martalik va ko’p martalik kesishtirish. 
Tavsiya etiladigan adabiyotlar: A1;A2;A;3; Q1;Q2;Q3;Q8; I1;I3;I4; 
 
Poligonometriya yo’llaridagi punktlarni koordinatalarini aniqlash va yo’l tomonlariga yo’nalishlarni berish uchun davlat geodezik to’rlariga poligonometriyani bog’lash ishlari olib boriladi. 
Yo’lni bog’lash uchun albatta, yo’lning boshlang’ich va oxirgi koordinatalari va yo’l tomonining oxirgi va boshlang’ich direksion burchaklari berilgan bo’lishi kerak. Bog’lanishning eng oddiy usullaridan biri poligonometriya yo’lini yuqori sinf poligonometriya yoki triangulyasiya punktlariga bevosita tutashtirishdan iboratdir. 
Ammo, amaliyotda geodezik ishlarni bajarishda har doim ham, bu usulni qo’llab bo’lmaydi, unda bog’lashning muhim usullari qo’llaniladi. Ularni ikki guruhga bo’lish mumkin: 
1) yaqinda joylashgan punktga bog’lash; 2) uzoqda joylashgan punktga bog’lash. 
Poligonometriya yo’lini bog’lashning bu turi davlat geodezik to’rlari punktlariga bevosita bog’lash mumkin bo’lmasada, ammo unga 100-300 m yaqinlashish imkoni bo’lganida qo’llaniladi. 
Amaliyotda quyidagi holatlar bo’lishi mumkin: 
1) masofa o’lchashda ham burchak o’lchashda ham punktdan foydalanib bo’lmaydi; 
2) burchak o’lchashda punktdan foydalanib bo’ladi, ammo chiziqni o’lchashda undan foydalanib bo’lmaydi 
Ikkala xolatni ham ko’rib chiqamiz. 
1. R punktning (27-rasm) koordinatasini aniqlash kerak. T1 va T2 asos punktlari ko’rinadi. Oxirgisi R punkt uzoqda joylashgan. Ushbu masalani aslida T2 punktdan tashqari punkt T'2 ko’rinishida yana ham ishonchli nazorat qilsa, bo’lardi. 
PT1 = s masofani yaxshilashib bo’lmaydigan kabi aniqlash mumkin. Buning uchun joyida ART1 va VRT1uchburchaklar quriladi. Tomonlar va har qaysi uchburchakda ikkitadan burchaklar o’lchanadi. ART1 va VRT1 uchburchaklardan 
PT1= s uzunlik 
 si  bi sin i   (85) sin i
formula bilan aniqlanadi,  bu yeda I = 1800 – (I +i); i = 1,2. 
[image: ] 
	27-расм. 	 
1 burchakni aniqlash uchun joyida R nuqtada 1 burchak o’lchanadi. Bu burchak dastlab RT1T2uchburchakdan 1 burchakni, keyin esa 1 burchakni aniqlash imkonini beradi. 
T1 punktdan R punktga koordinatalarni uzatishdagi formulalar taxlili shuni ko’rsatadiki: 
a) iloji boricha teng tomonli yordamchi ART1 va VRT1uchburchaklarni qurish s 
ni hisoblashda katta aniqlikni ta’minlaydi. 
b) R punkt holatini tanlashda  burchak to’g’ri chiziqga yaqin bo’lsin (T1P 
taxminan PT2ga perpendikulyar) bunda  burchak yuqori aniqlik bilan topiladi. 
2. Bunday punktga, qaysidir binoning tomiga qurilgan geodezik misol qilish mumkin. 
Bunday holatda  burchakning qiymati o’lchanadi va masala yaqinlashib bo’lmaydigan T1P =s masofani hisoblashga qaratiladi, u ikki ART1 va VRT1uchburchakni yechishdan aniqlanadi. Bu uchburchaklardagi 1 va 2 burchaklar bevosita o’lchanadi. 
Bizga ma’lumki, punkt koordinatalarini berilgan ikki punkt yordamida to’g’ri va murakkab kesishtirish yoki berilgan uchta punkt yordamida teskari kesishtirish bilan aniqlash mumkin. 
Koordinata nuqtalarini aniqlashda kerakli punktlar soni va o’lchashlar qo’llanilgan kesishtirish bir martalik deyiladi. 
Koordinata punktlarini aniqlashda ortiqcha punktlar soni va ortiqcha o’lchashlar qo’llanilgan kesishtirish ko’p martalik deyiladi. 
To’g’ri ko’p martalik kesishtirish deb, punkt holatini burchaklarni o’lchash yoki aniqlanadigan punkt yo’nalishi koordinatalarini aniq uchta punkt yordamida aniqlashga aytiladi. 
Teskari ko’p martalik kesishtirish deb, punkt holatini burchaklarni o’lchash yoki koordinatalari aniq bo’lgan kamida to’rtta punkt yordamida aniqlashga aytiladi. 
AV chiziqga egamiz, (28,a-rasm), koordinatalar xA, yA, va xV, yV berilgan. Bu chiziqning direksion burchagi α ni quyidagicha hisoblaymiz. 
tg yB  yA x B  x A
[image: ] 
28-rasm. 
Faraz qilamiz, B nuqta B' holatga siljidi, bu nuqtaning koordinatalari dx va dy orttirmalarni oldi. Shunga mos ravishda α direksion burchak ham  qiymatga o’zgardi.  ni hisoblash uchun formulani differensiallab 
	cos12	 d  (x B x A )(dyx BBx(AyB)2 yA )dx B 

hosil qilamiz 
Xuddi shunday 
x B x A  scos, yB  yA  ssin,
unda quyidagini yozish mumkin 
d cos dyB  sin dx B  
	 s	s	
belgilashlarni kiritamiz 
(a)  sin, (b)  cos,  
 d  adxB  bdyB   (86) s	s
Agar AV chiziqdagi V oxirgi nuqta o’z holatini saqlasa, boshlang’ich A nuqta siljisa, unda koordanatlar dxA va dyA ga o’zgaradi (28,b-rasm). 
A nuqta koordinatasining o’zgarishi va AB chiziqning direksion burchagi o’zgarishi orasida bog’liqlik bor. U aynan (86) formula kabi ifodalanadi, faqat dxA va dyA bo’lgandagi koeffisiyentlar dxB va dyB bo’lgandagi koeffisiyentlardan qarama-qarshi ishoralarga ega bo’ladi. Bunday holatda formula quyidagi ko’rinishni oladi. 
 	dadxA bdyA 	   s	s
[image: ](87) 
(86) va (87) formulalar direksion burchakning differensial formulalari deyiladi. 
Agar AV chiziqdagi nuqtalar holati o’zgarsa formula quyidagicha bo’ladi (28,v-rasm). 
	 	dadxA  bdyA  adхB  bdyB	 (88) 
	29-rasm 	s	s	s	s	 
Bir martalik to’g’ri kesishtirish R punktning koordinatasi 
xA va yA, xV va yV koordinatalar A va B punktlar yordamida aniqlansin. A va B punktlardagi burchaklar o’lchangan. 
29-rasmga ko’ra, 
	xAP  b cos AP  xP  xA      	 	 	(89) 
yAP  bsin AP  yP  yA 
AR direksion burchakni burchaklar farqi kabi aniqlaymiz 
	АP АВ  А 	                     	 	  (90) 
AB direksion burchakni A va B punktlar koordinatalari bo’yicha teskari geodezik masalani yechishdan topamiz. 
To’g’ri ko’p martalik kesishtirish. 
[image: ]R punktni koordinatasini to’g’ri ko’p martalik kesishtirish orqali aniqlash talab etilsin. Berilgan T1, T2, …, Tnberilgan punktlarning barchasidan P nuqtaga vizirlash o’tkazilgan va chiziqlar a, b, …, 
n aniq direksion yo’nalishlar orasidagi 1, 2, …, n 
	30-rasm. 	burchaklar 	o’lchangan 	yo’nalishlar 	P 	nuqtaga 
qaratilgan (30-rasm). 
To’g’ri ko’p martalik kesishtirishdagi o’lchash natijalarini tenglashtirishda parametrik usuldan foydalanish maqsadga muvofiqdir. Tenglashtirilgan koordinata qiymatlarining vazni quyidagicha aniqlanadi. 
	D	

	Py  bb1 аа  	  	 	(91) 
	 	
Px  aaPy  D 
[image: ]bb	bb Teskari bir martalik kesishtirish tekislikdagi nuqta o’rnini uchta nuqta orqali aniqlash, Potenot masalasi sifatida bizga ma’lum. 
1. 	Delambr 	formulasini 	qo’llash 	usuli 	triangulyasiya punktlarining T1, T2, T3 koordinatalari aniq (31-rasm), aniqlanayotgan R punktda boshlang’ich deb qabul qilingan T1 yo’nalishdan β1 va β2 burchaklar o’lchangan. Teskari geodezik 	31-rasm masalani qo’llab tenglama tuzamiz. 
	y1  y x1  xtg1	
[image: ]y2  y x 2  xtg1 1                  
                                   y3  y х3  xtg1 2 
bunda uchta noma’lum bor: x, y va 1 Bu sistemani yechib 1 direksion burchakni va x, y koordinatalarni aniqlaymiz. 
Oldin ifodani qayta tuzamiz 
	32-rasm. 	 	tg1 1  tg1  tg1 , 
1 tg1tg1
o’ng qismning sur’at va maxrajlarni ctg1 ga ko’paytiramiz. 
 	tg1 1  tg1  ctg1 1 . 	(93) ctg1  tg1
Delambr formulasi 
 tg1  y2  y1 ctg1 y1  y3 ctg2 x3  x2  (94) x2  x1 ctg1 x1  x3 ctg2 y3  y2 
Teskari ko’p martalik kesishtirish. Aniqlanadigan R nuqtada n burchaklar (32rasm) n+1 punktga vizirlanib o’lchangan. Har qaysi burchak alohida o’lchangan. Ortiqcha o’lchashlarning borligi tenglashtirishlarga olib keladi. Bu parametrik usul bilan hisoblanadi. 
Tenglashtirilgan koordinatalar vazni. 
	D	
	Py BB:1 АА,  	  	 	(95) 
	 	
	AA	D
	Px 	Py 	.
	BB	ВВ 
2 Vaznlar birligi 11м''  . 

Tayanch iboralar. Bir martalik, ko’p martalik kesishtirishlar, direksion formulalar, bog’lash turlari, belgini yerga uzatish. 
Nazorat savollari 
1. Poligonometriyada bog’lash ishlari qanday bajariladi? 2. Koordinatalar qanday o’lchanadi? 
3. Direksion burchakning differensial formulasini yozing? 
4. Kesishtirish usullarini ayting? 
[bookmark: _GoBack]
image6.jpg
97':





image1.jpg




image2.jpg
6 6
@ Blzpy,) B(Z54,) B(zp4)

P
Dlizyratzyithy ) Bl dnyigyrys)

det

& A(z,4,) AlZ 4a)
AlZY)  Alzrdziyedy) PR A X




image3.jpg




image4.jpg




image5.jpg





Polignometriyadagi bog’lash ishlari 


 


Reja: 


 


1.


 


Bog’lashning turlari va ahamiyati. 


 


2.


 


Belgi uchidan yerga koordinatani uzatish. 


 


3.


 


Direksion burchakning differensial formulalari. 


 


4.


 


To’g’ri bir martal


ik va ko’p martalik kesishtirish. 


 


5.


 


Teskari bir martalik va ko’p martalik kesishtirish. 


 


Tavsiya etiladigan adabiyotlar: 


A1;A2;A;3; Q1;Q2;Q3;Q8; I1;I3;I4; 


 


 


 


Poligonometriya yo’llaridagi punktlarni koordinatalarini aniqlash va yo’l 


tomonlariga yo’nalishlarni berish uchun davlat geodezik to’rlariga 


poligonometriyani bog’lash ishlari olib boriladi. 


 


Yo’lni bog’lash uchun albatta, yo’lning boshlang’ich va oxirgi 


k


oordinatalari va yo’l tomonining oxirgi va boshlang’ich direksion 


burchaklari berilgan bo’lishi kerak. Bog’lanishning eng oddiy usullaridan 


biri poligonometriya yo’lini yuqori sinf poligonometriya yoki 


triangulyasiya punktlariga bevosita tutashtirishdan ib


oratdir. 


 


Ammo, amaliyotda geodezik ishlarni bajarishda har doim ham, bu usulni 


qo’llab bo’lmaydi, unda bog’lashning muhim usullari qo’llaniladi. Ularni 


ikki guruhga bo’lish mumkin: 


 


1) yaqinda joylashgan punktga bog’lash; 2) uzoqda joylashgan punktga 


bog’


lash. 


 


Poligonometriya yo’lini bog’lashning bu turi davlat geodezik to’rlari 


punktlariga bevosita bog’lash mumkin bo’lmasada, ammo unga 100


-


300 m 


yaqinlashish imkoni bo’lganida qo’llaniladi. 


 


Amaliyotda quyidagi holatlar bo’lishi mumkin: 


 


1)


 


masofa o’lchashda ham burchak o’lchashda ham punktdan 


foydalanib bo’lmaydi; 


 


2)


 


burchak o’lchashda punktdan foydalanib bo’ladi, ammo chiziqni 


o’lchashda undan foydalanib bo’lmaydi 


 


Ikkala xolatni ham ko’rib chiqamiz. 


 


1. R punktning (27


-


rasm) koordinatasini a


niqlash kerak. T


1


 


va T


2


 


asos 


punktlari ko’rinadi. Oxirgisi R punkt uzoqda joylashgan. Ushbu masalani 


aslida T


2 


punktdan tashqari punkt T'


2


 


ko’rinishida yana ham ishonchli 


nazorat qilsa, bo’lardi. 


 




Polignometriyadagi bog’lash ishlari    Reja:    1.   Bog’lashning turlari va ahamiyati.    2.   Belgi uchidan yerga koordinatani uzatish.    3.   Direksion burchakning differensial formulalari.    4.   To’g’ri bir martal ik va ko’p martalik kesishtirish.    5.   Teskari bir martalik va ko’p martalik kesishtirish.    Tavsiya etiladigan adabiyotlar:  A1;A2;A;3; Q1;Q2;Q3;Q8; I1;I3;I4;        Poligonometriya yo’llaridagi punktlarni koordinatalarini aniqlash va yo’l  tomonlariga yo’nalishlarni berish uchun davlat geodezik to’rlariga  poligonometriyani bog’lash ishlari olib boriladi.    Yo’lni bog’lash uchun albatta, yo’lning boshlang’ich va oxirgi  k oordinatalari va yo’l tomonining oxirgi va boshlang’ich direksion  burchaklari berilgan bo’lishi kerak. Bog’lanishning eng oddiy usullaridan  biri poligonometriya yo’lini yuqori sinf poligonometriya yoki  triangulyasiya punktlariga bevosita tutashtirishdan ib oratdir.    Ammo, amaliyotda geodezik ishlarni bajarishda har doim ham, bu usulni  qo’llab bo’lmaydi, unda bog’lashning muhim usullari qo’llaniladi. Ularni  ikki guruhga bo’lish mumkin:    1) yaqinda joylashgan punktga bog’lash; 2) uzoqda joylashgan punktga  bog’ lash.    Poligonometriya yo’lini bog’lashning bu turi davlat geodezik to’rlari  punktlariga bevosita bog’lash mumkin bo’lmasada, ammo unga 100 - 300 m  yaqinlashish imkoni bo’lganida qo’llaniladi.    Amaliyotda quyidagi holatlar bo’lishi mumkin:    1)   masofa o’lchashda ham burchak o’lchashda ham punktdan  foydalanib bo’lmaydi;    2)   burchak o’lchashda punktdan foydalanib bo’ladi, ammo chiziqni  o’lchashda undan foydalanib bo’lmaydi    Ikkala xolatni ham ko’rib chiqamiz.    1. R punktning (27 - rasm) koordinatasini a niqlash kerak. T 1   va T 2   asos  punktlari ko’rinadi. Oxirgisi R punkt uzoqda joylashgan. Ushbu masalani  aslida T 2  punktdan tashqari punkt T' 2   ko’rinishida yana ham ishonchli  nazorat qilsa, bo’lardi.   

